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TIMER PEDRO ,,TIM-1"

Wylacznik elektroniczny PEDRO TIM-1 w zaleznosci od wybranego przelacznikiem SW-1
/DIP-4/ podprogramu, moze byc¢ stosowany wraz z serwomechanizmem /i ESC dla Q/ do
sterowania funkcjami w nastgpujgcych klasach modeli:

F1E -z funkcjq . flop”,
FIS,
F1Q, FIQM

oraz w mniej wymagajacych modelach klasy F1A, FIH, FIA/M — z funkcja ..flop” z hakiem
dynamicznym wyposazonym w odpowiednie mikro-przelaczniki sygnalizujace stan haka przod-tyt
i otwarty-zamkniety.

W modelach klasy F1Q 1 F1Q/M stuzy do sterowania regulatora silnika elektrycznego /ESC/ i
serwomechanizmu stuzacego do wykonywania dodatkowych funkcji oraz zwalniania
determalizatora celem zakonczenia lotu modelu.

Odliczanie czasow T1 i1 T2 rozpoczyna si¢ z chwilg zwolnienia przycisku START.

Uklady zliczajace czas stabilizowane sa kwarcem, zapewniajac wysoka stabilnos¢ niezaleznie od
temperatury otoczenia i napigcia zasilajacego, wyltacznik zostat wyposazony w oddzielne wejscia
realizujgce odpowiednie przerwania w wyniku podania ujemnego impulsu min 20 ms sterujgcego
funkcjami RDT /radiodeter/ i limitera energii /EL/.

W klasach holowanych dodano zabezpieczenie przed ucieczka modelu z holem /max 40s hak
zamkniety w tylnym polozeniu/.

Przy zbyt niskim napigciu zasilajacym wytacznik przerywa program i realizuje funkcje
determalizatora.




Wymiary = 27x25,5x%mm
Masa 43¢
Zasilame 3,7 — 6 V (w zaleznosci od stosowanego serwa)

Pobor pradu przez uklad wylacznika - 3 mA

SW-1
Nr 1iNr 2 - wybor tvpu modelu.  Nr 3 - ON - rewers serwa. OFF — brak
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Nr. 4 - serwisowy

GND - masa

+ - zasilanie ukladu = zasilanie serw (w modelu klasy F10 zasilanie z regulatora ESC)

S1- ztacze regulatora ESC

S2- zigcze serwa

BEEP- ztacze do podigczenia sygnalizatora dzwigkowego

L- weyscie z limttera EL, impuls stan nisk: \ /

RDT- wejscie z radiodetera, impuls stan niski \ /

Dodatkowe piny (BEEP) wyprowadzone rownolegle do sygnalu serwa umozliwiajq wpiecie
sygnalizatora akustycznego ulatwiajacego odnalezienie modelu w terenie, czyli popularne w
modelach RC uklady generujace glosny sygnal akustyczny po zaniku sygnalu slerujgcego.

Na wyjsciu BEEPER jest podawany sygnal sterujacy serwa, ktory jest wylaczany Ss po zadzialaniu
determalizatora.

Na wyjsciu S| generowane sg impulsy w zakresie 1-2ms i stuzq do sterowania regulatora ESC
silnika elektrycznego w czasie T1.




NASTAWIANIE CZASOW

Ustzwiema czasow dokomgemy przy pomocy nastswnika SW2 przy wylaczonym mlma

Aby nastawic czas T (czas pracy silnika, faza Jotu) nalezy wybrac odpowiedme polozeme
nastawmka SW2, nastgpme trzymajac wosmety przyask SET wiaczyc zas!ame tmera - dhoda
mignie UZy razy - OZnacza 1o Ze nastawy zostaly Zapamictane

Nalezy wowczas wylaczy< zasilanie ukiady

Aby nastawic odpowiedm czas 12 (czas lotu) nalezy wybrac odpowiadajace mu polozeme
nastawnika SW2 1 wlaczvC zasilanie

Potozeme nastzwnika jest odczytywane przy kazdym zalaczeniu zasilama nmera i sygnalizowane
dioda LED, krotkie blyski — kromosci 15s |, dlugie — minuty, np.- 90s - jeden dlugi i dwa krotkae

F1Q
Na wyjéciu S2 generowane sa impulsy o szerokosc 1 2ms — 1 5ms — | 8ms z mozliwoscia Zmany
kierunku dzialama serwz /rewery

Po wlaczeniu zasilania serwo przyjmuje pozycie 1 /1.2ms/. z chwila uplvniecia czasu T1 lub
wykorzystania limitu energii przyjmuje pozyge 2 / | Sms/, po uplywie czasu T2 serwo przyjmuje
pozyci¢ 3 /1,8ms/

Wyjscie Sl/regulatorrsiinik/ na 1007% - impulsy 2ms, 0% - impulsy Ims

Po 5s od przejscia w pozycje 3 ukiad przestaje generowac impulsy sterujace na wyjsciach co dayje
si¢ wykorzystac do sygnalizacji polozenia modelu w terenie. wiekszosé regulatorow /ESC/ posiada
sygnalizacj¢ braku impulsow stenacych, za pomocy silnika elekirycznego, ktory wydaje ockresowo
dzwigki, styszalne w odleglosci od kilku do kilkudziesigciu metrow

Dia modeli kiasy F10Q przycisk startowy /NO/ podiaczony do wejscia W2 realizuje 2 funkcje
- w momencie nacisni¢cia uruchamia wyjscie S1 /regulator+silnik/ na 100% /impulsy 2ms/.
-z chwilg zwolmema/startu modelu uruchamia pomrar czasu 1 energn, jezel zastosowany jest
limiter energii
W modelach F 1() zasilanie timera realizowane jest poprzez ukiad BEC regulatora.
|  SW2-MODELEFIQ
CZASTI-Silnk | CZAST2-Deter |
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. W modelu odliczanie czasu rozpoczyna si¢ z chwila zwolnienia w momencie siartu przycisku
START
Na wvisciu S2 generowane 53 impulsy o szerokosci = 1.2ms - 1.5ms — 1.8ms z mozliwoscia zmiany
kierunku dziaiania serwa /rewers/
Po whiczeniu zasilania serwo przy)muje pozyeje | /1,2ms/, z chwilg uplynigcia czasu T1 przyjmuje
pozycje 2/ 1.5ms/, po uptywie czasu 12 serwo przyjmuje pozycjg 3 /1.8ms/
Po 55 od przejscia w pozycje 3 ukfad przestaje generowac¢ impulsy sterujace na wyjsciach co daje
sie wykorzystac do sygnalizacji polozenia modelu w 1erenie
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syenalizuacych pozycye przod - tyl, oraz czy hak jest otwarty czy zambkmety. jest to mezbedne do
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Zmiany trermnku dziatama sernwa /rewers
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czasu T2 serwo przyjmuje pozycie 4 /1 8ms

Jezeh czas 11 jest w pozycji O — 03 10 w czasie pracy pomijana jest pozyeia 2/) Ims/ | sorwo w
pozycil 3 oczekuje na koniee czasu T2 / lub zadziatanie R/ 1 wowezos przechodz w pozyeje 4,
czylt determalizatora

SW2 - MODELE FIH/FIA, F1AM

CENAS 11 ll’ip CZAS T2 - Deter
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Hak z przodu - wylacznik zwarty, hak z tytu wyigczmk otwarty
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