
Wyłącznik elektroniczny PEDRO TIM-I w zalezności od wybranego przełącznikiem SW-1
fDIP-4/ podprogramu, może być stosowany wraz z serwomechanizmem / i ESC dla Q/ do
sterowania funkcjami w następujących klasach modeli.

FIE — z funkcją „flop

FIS,

FIQFIQ/M

oraz w mniej wymagających modelach klasy FI A, F IH, F IA/M — z funkcją „flop” z hakiem
dynamicznym wyposażonym w odpowiednie mikro-przełączniki sygnalizujące stan haka przód-tył
i otwarty-zamknięty.

W modelach klasy F IQ i FI Q/M słuzy do sterowania regulatora silnika elektrycznego /ESC/ i
serwomechanizmu słuzącego do wykonywania dodatkowych funkcji oraz zwalniania
determalizatora celem zakonczenia lotu modelu

Odliczanie czasow Tl i T2 rozpoczyna się z chwilą zwolnienia przycisku START.

Układy zliczające czas stabilizowane są kwarcem, zapewniając wysoką stabilność niezalenie od
temperatury otoczenia i napięcia zasilającego, wyłącznik został wyposażony w oddzielne wejścia
realizujące odpowiednie przerwania w wyniku podania ujemnego impulsu min 20 ms sterującego
funkcjami RDT /radiodeter/ i limitera energii /EL/.

W klasach holowanych dodano zabezpieczenie przed ucieczką modelu z holem /max 40s hak
zamknięty w tylnym położeniu/-

Przy zbyt niskim napięciu zasilającym wyłącznik przerywa program i realizuje funkcję
determalizatora.

GNO



Wymłary . 27x25,5x9mm

Masa L 4.3g

Zasilanie . 3.7 — 6 V (w zaleznosci od stosowanego serwa)

Pobor prądu przez układ wyłącznika : 3 mA

sw-l

Nr I i Nr 2 — voybortyvu modelu,

serwisowy

- masa

rev.ers serwa, OFF — brak

+ - zasilanie układu — zasilanie serw (w modelu klasy FI Q zasilanie z regulatora ESC)
Sl- złącze regulatora ESC
S2- złącze serwa
BEEP- złącze do podłączenia sygnalizatora dźwiękowego
L- wejscłe z limitera EL, impuls stan ruski /
RDT- wejście z ładiodetera, impuls stan niski /
Dodatkowe piny (BEEP) wyprowadzone rownolegie do sygnału serwa umozjiwiają wpięcie
sygnalizatora akustycznego ułatwiającego odnalezienie modelu w terenie, czyli popularne w
modelach RC układy generujące głośny sygnał akustyczny po zaniku sygnału sterującego.

Na wyściu BEEPER jest podawany sygnał sterujący serwa, który jest wyłączany Ss po zadziałaniu
determalizatora.

Na wyściu SI generowane są impulsy w zakresie 1-2ms i słuzą do sterowania regulatora ESC
silnika elektrycznego w czasic Tl.
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Na wyjściu S2 generowane sa impulsy o szerokosci I Zrns— 1.5ms— 1.8msz mozliwosciązłniany

kierunku dnaianta serwa krewers'

Po '"łączeniu zasalana serv.o przyjmuje pozycje I /l-2msfl. z ch'Ailą upłyuecza casu Tl
wykorzystania limitu energii przyjmuje pozycję 2 / i firny', po upływie CZ2A112 serwo przyjmuje

pozycję 3 /l,8ms/-

Wyjscie S Vregulatoosiimkv' na 100% - impulsy 2ms.0% - impolsv Ims

Po ss od przgscła w pozycję układ przestaje generowac Impulsy steruJące na wysciach co
się wykołzystać do sygnalizacji połozenia modelu terenie, regulatorow 'ESC/ posiada

sygnalizację braku impulsow stengących, za pomocą silnika elektrycznego ktory vĘydaje okresowo

dzwięki, słyszalne w odtcglosci od kilku do kilkudziesięciu metrow

Dia modeli klasy F IQ przycisk startowy "NO/ podłączony do wejścia W2 realizuje 2 funkcje

w momencie nacisnięcia uruchamia vojscie SI /regulator+silnik/ na 100% ńmpulsv 2ms/-

z chwilą zwolnrenła/startu modelu uruchamta pomłar czasu energii, jezel' zastosowany Jest

limiter energii

W modelach F IQ zasilanie timera realizowane jest poprzez układ BEC regulatorz
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Schemat połączen w wersji bez limitera.
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W modelu odliczanie CZĄSU rozpoczyna się z zwolnienła momencłe sianu przycisku

Na wviściu S2 generoxsaňe są impulsy o szerokości • 1,2ms - 1.5Głs — 1.8ms z możliwością zmiany

kierunku działania serwa irewers/

Po vxtaczeniu zasilania serwo przyjmuje pozyęJę I / I .2ms!, z chwilą upłynięcia czasu Tl przyjmuje

pozycję 2 / ,5ms/, po upł»vie czasu 12 serwo przyjmuje pozygię 3 / l, Sms/

PO 5s od przejscia w pozycję 3 układ przestage generować impulsy sterujące na wyjsctach co daje

się wykorzystac de sygnalizacji położenia modelu terenie
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