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FREEFLIGHT ELECTRONICS

Timer przeznaczony jest do modeli swobodnie latajgcych sterowanych automatycznie F1E lub innych
modeli wypuszczanych z reki. Stuzy do odliczania czasu lotu, po ktérym mechanizmy powinny
spowodowaé swobodne opadniecie modelu celem jego bezpiecznego odzyskania. Zostat
zaprojektowany w taki sposob zeby programowanie czasoéw bylo jak najprostsze, w szczegolnosci z
myslg o juniorach.

Specyfikacja:

o  Wymiar: 64x34mm
e Waga: 18-24g (waga bez akumulatora)
o llos¢ funkgiji lotu: 2 funkcje (flop, deter)

o Zigcza:
o 1xserwo
o 1xRDT

o 1x buzzer (wymagany buzzer z generatorem na napiecie 5V)
o 1x LED (max 3W, zalecane 1W)
e Port fadowania akumulatorka (do fadowania wymagana wtyczka JST PH-2.0mm)
e Zasilanie: Li-Pol 3.7V 1S (pojemnos$¢ wedtug uznania, zalecania min. 200mAh; akumulatorek
musi posiada¢ wtyczke Molex 51005)
e Zabezpieczenia przed wypuszczeniem modelu bez wcisniecia przycisku start

Whacznik

Ztacze tadowania JST PH-2.0mm
Goéra:- Dot +

Dzwignia deteru

Przetaczniki do Dzwignia flopa

ustawiania czasow
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Ustawianie czasow lotu:

Czasy lotu ustawiane sg przy pomocy 8 przetgcznikow umieszczonych od przodu zegara. Kazdy z
przetgcznikow ustawiony w dét odpowiada za ustawienie okreslonego czasu. Po przetgczeniu kilku
przetgcznikow ich czasy sumujg sie i ich suma bedzie ustawionym czasem flopa oraz lotu

e Czasy flopa: 0.0-2.8sek ze skokiem co 0.4sek
e Czas lotu: 15sek i 30-930sek ze skokiem co 30sek



Przetgcznik od 1 do 3 odpowiadajg za czas flopa

e Przetgcznik 1 — 0.4sek
e Przetgcznik 2 — 0.8sek
o Przetgcznik 3 — 1.6sek

ON
Przetaczniki od 4 do 8 odpowiadajg za czas lotu
o Przetgcznik 4 — 30sek
1 2 3 4 5 6 7 8

e Przetgcznik 5 — 60sek

e Przetgcznik 6 — 120sek
o Przetgcznik 7 — 240sek
e Przetgcznik 8 — 480sek

Czas flopa ustawia sie przez przetgczenie przetgcznikéw od 1 do 3 w dot np. ustawienie przetgcznika
11 3 da czas flopa 0.4sek+1.6sek czyli 2.0sek przetgczenie 2 i 3 da czas 0.8sek+1.6sek czyli 2.4sek,
w przypadku ustawienia wszystkich przetgcznikéw w dét czas bedzie wynosit 0.4sek+0.8sek+1.6sek
czyli 2.8sek. Ustawienie jednego przetgcznika w dét spowoduje ustawienie tylko takiego czasu jaki
odpowiada danej zworce. Ogoélny wzor ustawionego czasu to Prze1+Prze2+Prze3=Czas flopa

Czas lotu ustawia sie podobnie jak czas flopa sumujgc czasy przetgczonych w dét przetacznikéw od 4
do 8. Ogdiny wzér ustawianego czasu loty to Prze4+Prze5+Prze6+Prze7+Prze8=Czas lotu

Zlacza

o Zlgcze serwa:
o Zobly — sygnatowy PWM
o Czerwony — zasilanie + 3.3-4.2V
o Czarny — zasilanie —

.

e Zigcze radiodeteru
o Zobly — sygnatowy
o Czerwony — zasilanie +3.3-4.2V
o Czarny — zasilanie -




e Zigcze przycisku start (polaryzacja przewodoéw nie ma znaczenia)

e Zigcze buzzera
o Czerwony — zasilanie +
o Czarny — zasilanie —
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e Zigcze diody LED
o Czerwony — zasilanie +
o Czarny — zasilanie —
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Zabezpieczenie przed wypuszczeniem bez wcisniecia przycisku start

Zegar posiada zabezpieczenie przed wypuszczeniem modelu bez wcisniecia przycisku start. Od
momentu wigczenia zegara zegar odlicza 5min (300sekund) jezeli do konca tego czasu nie zostanie
wcisnhiety przycisk start serwo automatycznie ustawi sie do pozycji uruchomienia deteru. Jezeli do
modelu podtgczony jest buzzer to bedzie on dawat sygnat dzwiekowy co 30sek informujgc ze zegar
jest wigczony i przycisk nie jest wcisniety. Jezeli przycisk start bedzie wcisniety daje on sygnat ciggty
az do momentu wypuszczenia modelu.



Rewers serwa

Jezeli podtgczone serwo obraca sie w innym kierunku niz jakim powinno mozna ustawic jego rewers
(przeciwny kierunek obrotu). Zeby uruchomi¢ rewers trzeba odpigé serwo zewrzeé pin sygnatowy
serwa (na grafikach zaznaczony kolorem zo6ttym) z pinem zasilajgcym (zaznaczonym na grafikach
kolorem czerwonym) oraz wcisngc¢ przycisk start nastepnie wigczy¢ zegar ze zwartym pinem oraz
wcisnietym przyciskiem. Po okoto 2 sekundach mozna wytgczy¢ zegar i podtgczy¢ serwo (bez zworki
na pinie sygnatowym. Serwo powinno obracaé sie w przeciwnym kierunku.

Radiodeter

Zegar moze wspotpracowaé z wiekszoscig dostepnych radio deteréw sterowanych sygnatem wysokim
oraz niskim. Testowany byt z radiodeterami od dwoch producentow.

e Leo Bodnar RDT (juz nie produkowany)
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e MiniNeuron GPS & RDT firmy FlyingNeurons (www.flyingneurons.com)

Ustawienia MiniNeuron do pracy z zegarem
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Signal duration ms




W ZESTAWIE

e Timer
o Przycisk start
o Przewdd z wtyczkg JST PH-2.0 do tadowarki



